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CATEGORIA
PERSECUCION - SEGUIDOR

El H. Comité Organizador del Torneo Nacional de Robética TEXROBOTRIX invita a todos
los interesados a participar en la categoria de “Persecucion y Seguidor de Lineas” que se
llevara a cabo dentro del marco de competencias del evento TEXROBOTRIX

A) OBJETIVO DEL ROBOT.
I. PERSECUCION

Esta competencia se basa en una carrera entre 2 robots a través de un circuito simétrico cerrado,
ambos robots inician su recorrido a la par y gana el primero que logre alcanzar a su contrincante o
permanezca dentro de la ruta cuando su contrincante ha perdido la misma.

El robot debe seguir una ruta definida sin salirse de esta con el fin de perseguir y dar*alcance a otro
robot qlieyrecorre la misma ruta desarrollando la méxima velocidad posible sinperder la estabilidad,
esta categoria se realizara mediante una grabacion previa entre 2 robots , en junta de capitanes por.
medio aleatorio se definira la primeras ronda.
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2. SEGUIDOR DE LINEAS
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sin salirse de la misfa, contabilizando la cantidad de vueltas que ¢ ete el robot al circuito en |

minuto, esta categoria seirealizara durante una transmision en vivo
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Esta competenciase\l?asil en seguir una trayectoria definida durante 3 rondas de | minuto cada una




B) CARACTERISTICAS TECNICAS DEL ROBOT
|. Elrobot no podra exceder las siguientes dimensiones:
* 25 cm de longitudtotal.
* 20 cm de anchuratotal.
* 20 cm de altura total.

El peso maximo del robot no esta limitado.

No se permitira el uso_de kits comerciales (LEGO,MBOT,VEX entre otros).

El robot no puede tener partes en movimiento (como las ruedas) antes de la senal de salida.

El accionamiento del robot se podra hacer de forma inalambrica o por medio de un boton.

Una vez activado el robot, este debe comportarse de forma completamente auténoma.

6. No esta permitido el uso de turbinas en ninguna categoria, podran tenerlas montadas
pero no deberan ser activadas, en el caso persecucién antes del arranque del robot el
competidor debe mostrar en el video que la turbina se encuentra desconectada.

7. EN LA CATEGORIA AMATEUR solo esta permitido el uso de motores amarillos
de plastico o sus variantes en color.

8. Motores : Pololu, Fingertech, Modificados, Construidos, Maxon, N20

PARTICIPARAN EN CATEGORIAS PRO
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C) ESPECIFICACIONES DEL AREA DE TRABAJO DEL ROBOT. )
La pista se encontrara sobre una lamina de MDF de 1.22 m x 2.44 m con revestimiento de formica
blanca, negra. Otra opcioén para la construccion de la pista es que este impresa sobre una lona, o
dibujada en unarsuperficie p (concreto, madera, duela, ceramica er;t?ofras). El dibujo de la pista
sera realizado con las;medidas imagen que se encuentra en la parte inferior y;sera realizada con
cinta aislante blanca o negra de 2cm aproximadamente de grosor. La pista se integrard de un circuito
cerrado simétrico (persecucion) y sin desniveles.
e Podra“tener tantas‘eurvas como la organizacion considere oportunas, pero engninglin caso
existiran bifurcacion?s\ )W
e Se indicaran los puntos de salida mediante alguna marca que no afecte el desempeno de los
robots.

e Elradio minimo de g@er curva del circuito sera de 10 cm./(
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D) HOMOLOGACION.

El proceso de homologacion sera integrado por los siguientes puntos:
* Se verificara que se cumplan satisfactoriamente las especificaciones técnicas del robot, como lo
son las dimensiones.
* Se realizaran las mediciones necesarias de la pista para verificar los trazos correctos como se
muestra en las siguientes imagenes.

SEGUIDOR Y PERSECUCION AMATEUR:
Se homologara el ancho cada carril con una regla o cinta métrica, el largo de la pista y el carril central
de orilla a punta de la curva.
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SEGUIDOR Y PERSECUCION PRO:
Se homologara el ancho cada carril con una regla o cinta métrica, las medidas mostradas en la figura
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E) COMPETENCIA.

PERSECUCION AMATEUR Y PRO
Se colocaran los robots enilas marcas especificadas como se muestra‘en las figuras anteriores

La persecucion se realizara colocando los videos previamente mandados de forma paralela a manera
de que se pueda observar perseguirse hasta que uno alcance al otro o hasta que alguno de los 2 salga
de la pista y no pueda regresar a ella sin ayuda externa.

Se considera valido que un'robot regrese a la pista si este lo logra sin ayuda externa, es decir, sin que
el operario interfiera, por otro lado el robot debera regresar a la pista en el mismo punto o antes
del punto en que abandoné a la misma, con el fin de evitar atajos, en caso de realizar un atajo o
regresar en sentido contrario se dara por perdida la contienda.

Se mandara Unicamente | video con duracion de 2 minutos, mismo que se usara en cada una de las
llaves de eliminacion

No existe peticion de parada de carrera. Si el robot no funciona desde el principio o deja de funcionar
por cualquier motivo, pierde automaticamente la contienda.

En caso de haber un empate los jueces acordaran con los competidores la forma de realizar el
desempate, "

LA JUNTA DE CAPITANES SE REALIZARA EL 20 SEPTIEMBRE 10:00 AM HORA DE
MEXICO PARA . RESOLVER DUDAS SOBRE LOS VIDEOS ENVIADOS O POR
ENVIAR ,LA CUAL SE LLEVARA ACABO POR MEDIO DE LA PLATAFORMA MEET
CON EL LINK DE C@CION QUE SERA PROPORCIO}DO VIA  WHATS APP

Los videos tendran que ser enviados como maximo el 20 de Septiembre del 2020 a las
I':59pm teniendo como fecha limite de inscripcién el dia 19 de Septiembre del 2020 al
' siguiente correo: '
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mailto:txrx@tecnobotrix.com

SEGUIDOR AMATEURY PRO
Se colocara el robot en la marca especificada como se muestra en las figuras anteriores

La prueba se realizara en 3 rondas, de | minuto, el robot tiene que dar la mayor cantidad de vueltas
posibles en ese tiempo, al final se realizara la suma de las vueltas realizadas en cada ronda y ganara el
competidor que haya sumado la mayor cantidad de vueltas.

En caso de haber un empate se realizara una ronda mas, entre los competidores empatados de la
siguiente manera:

Los competidores daran 3 vueltas al circuito, donde los jueces le daran el gane al competidor que haya
realizado las 3 vueltas en el menor tiempo. \

Se considera valido que un robot regrese a la pista si este lo logra sin ayuda externa, es decir, sin que el
operario interfiera, por otro lado el robot debera regresar a la pista en el mismo punto o.antes del
punto.en‘que abandoné,a la misma, con el fin de evitar atajos. En.caso de'realizar un atajo.o regresar en
sentido contrario soloeaNra las vueltas logradas antes de hab erdido el camino.

F) SUGERENCIAS
Recomendamos el seguimiento de estas recomendaciones para el buen desarrollo deI coneurso y
el mejor resultado de Io's\pxtlclpantes

® Se recomienda tener en cuenta que las medidas de las pistas tienen que ser. como las imagenes
anteriormente mostradas el margen de tolerancia sera de 0.5cm.

G)PENALIZACIONES

Sera considerada una penalizacion por parte de un equipo en los siguientes supuestos:
el equipo no desarrolle la pista con las medidas correctas

2) No @mplir con las medidas del robot
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H)DETALLES DE LA GRABACION

Los videos deben ser grabados de manera horizontal (en caso de hacerlo con cualquier
dispositivo movil ya sean tabletas o celulares). Se debe contar con buena iluminacion y
audio, asi como realizar un buen enfoque del area de competencia completa. No deben
presentar edicion alguna (filtros, cortes, uniones, etc.) y, por Gltimo, tener buena calidad
de imagen (considerando la mejor resolucién de la camara).

Para esta categoria cada participante debera enviar 1 video, el cual se describe a
Continuacion:

Tendra una duracion maxima de 10 minutos. En él, se presentaran los competidores del
equipo (operador y asistente), mencionando su hombre completo, el nombre de suclub
de robgtica o institucion educativa y el nombre de su robot (el cual deben mostrar en la
camara). . A

El competidor realizaran la homologacion de su pista y del prototipo que competira; es

decir tomaran las medidas correspondientes, continuando con €l reto, el competidor
debera‘tener en to omento el cronometro a la vista. ‘
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I) VARIOS

Peticion de tiempo de reparacion
Este tiempo consta del tiempo generado entre ronda y ronda sin extension del mismo
Dicho tiempo no se puede otorgar una vez iniciada la ronda, si se desea otorgar durante la carrera, el competidor
perdera automaticamente la ronda sin acumular vueltas.

Reclamos
El capitan del equipo puede informar posibles sospechas de incumplimiento de la normativa por parte de su
contrincante al juez de pista, siempre que se haga antes de que se haya dado inicio a la competencia entre ellos,
el juez de pista habra de decidir si es fundado el alegato e imponer las sanciones de ser caso.
El capitan es la unica persona que puede informar de incumplimientos de la normativa al juez. Si alguna persona
perteneciente al equipo del capitan o a otro equipo se mete en la platica entre el capitan y el juez de pista, se le
penalizara al equipo de estos.

Juez

- El juez de pista.es la maxima autoridad en las partidas.

- Las decisiones de los.jueces seran inapelables. _A

= No se podra repetir combates donde ya se declaré un ganador-.

NOTA: Los demas detalles del evento asi como el registro, pago y fechas se encuentran en la convocatoria general
del evento. '

Dudas o aclaraciones:

(55) 54928905
admin@tecnobotrix.com
www.facebook.com/tecnobotsi
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